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Казахстан является одним из признанных мировых производителей
продукции растениеводства и входит в первую 10 ведущих стран мира по
производству пшеницы. Основным и ведущим регионом по производству
зерна в Казахстане являются северные области страны.

Известно, от способа и качества обработки почвы в значительной степени
зависят урожайность сельскохозяйственных культур, сохранение и
приумножение ее плодородия. Получение всходов с заданной густотой, высотой
и равномерностью размещения растений в значительной мере зависит и от
качества подготовки базовой поверхности, которая образуется при предпосевной
обработке почвы. Во время ее проведения почву рыхлят и доводят до
мелкокомковатого состояния на глубину заделки семян, чтобы разместить их на
уплотненном и влажном ложе, уничтожают проростки и всходы сорняков,
выравнивают поверхность поля.

Разработка рациональной конструкции РО почвообрабатывающих
орудий и обоснование его оптимальных параметров возможно, если эти
работы опираются на научно-теоретическую базу. Однако существующее
теоретические исследования взаимодействия почвы с рабочими органами
машин и орудий не в полной мере отражают физику процесса, не обоснованы
их методология и методика их применение. Попытка использования
разрозненных сведений для обоснования конструкции и параметров не дают
желаемых результатов. В связи с этим возникает необходимость разработки
методологической основы обоснования параметров несущих систем
культиваторных рабочих органов.

Одной из конструктивных характеристик стойки является момент инерции.
В связи с этим рассмотрим стойку относительно точки еe закрепления
определяется по выражению
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где  - плотность материала стойки, кг/м3; S - площадь поперечного
сечение стойки, м2; L - длина дуги, описывающей стойки, м; )( Lr -
радиус-вектор дуги в функции от L, м.



Для удобства решения задачи перейдем к полярной системе координат.
После преобразования имеем:
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где )(r - аппроксимирующее выражение формы стойки в полярных

координатах.

При вычислении моментов инерции сложных фигур последние обычно
разбивают на отдельные простые части, моменты инерции которых легко
можно определить. Таким образом, для упрощения аппроксимирующих
выражений, описывающее форму стойки, разобьем ее длину на n участков и
тогда получаем:
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где iS - площадь поперечного сечения i -го участка стойки, м2; i - угловая
протяженность i -го участка, рад; i0 - полярный угол начала i -го участка,
рад.

Площадь сечения iS зависит от участка, на котором производится
интегрирование. Примем, что стойка имеет квадратное поперечное сечение,
тогда
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Найдем для каждого участка стойки свой радиус-вектор, описывающий
участок стойки и моменты инерции 321 ,, RRR и .,, 321 JJJ

И в конечном результате момент инерции для всей стойки определяем из
выражения, т.е.
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