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 Почвозащитная система земледелия может найти применение в 
производстве только при условии оснащения хозяйств специальной 
техникой, конструктивно отличающейся от обычной. При выполнениии 
любых технологических операций эти машины должы не только 
соответсвтвовать общепринятым требованиям к ним, но и удовлетворять 
агротехническим требованиям, которые отвечают системе почвозащитного 
земледелия[1, 2]. 

Размещение рабочих органов на рамах противоэррозионных 
почвообрабатывающих машин и орудий зависит не только от выполнения 
ими агротехнических требований но и от качества обработки почвы. 

Расстояние между рабочими органами в ряду зависит от числа рядов, 
ширины захвата и зоны деформации почвы под воздействием лапы,размеры 
которой зависят от величины её геометрических параметров, физико-
механических свойств почвы и глубины рыхления. Зная ширину захвата 
рабочего органа, имеющего оптимальные значения геометрических 
параметров представляется возможным найти минимально допустимое 
расстояние между лапами в ряду, а, следовательно, допустимое число рядов 
на рамах почвообрабатывающих машин. 

В настоящее время основными способами регулирования хода рабочих 
органов навесных противоэрозионных почвообрабатывающих орудий на 
заданной глубине обработки являются: высотный, позиционный и силовой. 
Эти способы эффективны в основном применительно к навесным 
сельскохозяйственным почвообрабатывающим орудиям, имеющих два или 
несколько опорных колес, работающих при основной стерневой обработке 
почвы [3]. 

Для технологических операций почво бработки выгоднее иметь пять - 
шесть комплектов рабочих органов, которые можно оперативно 
устанавливать на одну и ту же раму, чем пять - шесть отдельных 
почвообрабатывающих орудий. Многократное использование рамы в 
качестве универсальной несущей системы позволит снизить стоимость 
сельскохозяйственных орудий, уменьшить номенклатуру машин. 
Перспективным направлением развития сельскохозяйственного 
машиностроения является создание принципиально новых средств 
механизации блочно-модульного типа, позволяющие применять 
универсальные почвообрабатывающие орудия с типовыми узлами 



существующих конструкций орудий и набором сменных рабочих органов, 
что значительно снижает материалоёмкость сельскохозяйственных машин и 
орудий. 
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