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ЖАЗЫҚТЫҚТА ЖАТҚАН СЕРІППЕЛЕР ЖҮЙЕСІНІҢ СЕРПІМДІЛІГІНЕ  
БАСТАПҚЫ ДЕФОРМАЦИЯСЫНЫҢ ӘСЕРІ 

 
Санкибаев Т.Е.,  

 
Жалпы мәселе 
Инженерлер жаңа материалдар, жаңа технология, техникалармен 

жұмыс істегенде, құрылған жұмыс модельдері бастапқы деформациясының 
жүйеге әсерін жеткілікті түсініп,пайдалана алмайды. Ол олқылықты реттеу 
үшін, өмірде кездесетін қарапайым мысал келтірілген. Бұл мысалда үш 
серіппелер жүйесін алып осы мәселе қаралған. 

 
Денеге үш серіппе әсері 
Ұзындықтары l-ге тең өзара 120о – жасайтын серіппелер, алдын-ала D  

шамасына созып, О нүктесіне байланған. Бұл нүктеден Ох бағытымен ОЕ=х 
шамасына жылжытқан (1-сур.) оған әсер етуші, серпімділіктері с-ға тең үш 
серіппе әсер етуде. Бірінші серіппенің әсері - 1F

r
, екіншісі 2F

r
, үшіншісі - 3F

r
. 

Бірінші серіппе Ох осімен 1a , екіншісі - 2a , үшіншісі - 3a  бұрыштар 
жасайды. 
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1 - сурет 

  
Ох осі тік ОА бағытымен j - бұрыш жасап тұр. Егерде Е- материялық 

нүктенің Ох – бағытымен ОЕ=х шамасына ауытқығандығы, серіппе 
жүйесінің осы бағыттағы қортынды қатандығын табу үшін алдын ала 
серіппелер ұзаруын ,1lD ,2lD 3lD - тауып 1F

r
, 2F

r
, 3F

r
 күштерін анықтаймыз. 
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Бұл күштердің Ох осімен бағыттары: 
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Сондықтан, серіппелер жүйесінің Ох бойынша қортынды күші - xR  

 
XXXX FFFR 321 ++=                                                 (3) 

 
(3) – ші өрнекке, (1) және (2) формулуарды қойып табамыз. 
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Осы шамадан ауытқылар үшін серпімділік коэффициенті былайша 

табылады 
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 X-аз щама деп алсақ: 
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Бұл  қатнастан жүйе үшін цикілдік жиілікті табамыз:  
 

m
сk x=2

      (7) 
 

Қорытынды 
 



Серіппелер изотропты орналасқан жағдайда пайдаланып жүрген 
формулалар серіппелер жүйесінің әсеріне қосымша 

l
D – пайда болатыны, 

осыған байланысты пайдаланып жүрген формула қаншалықты қате кететін 
көрсетілген. 
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