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ЦИФРОВЫЕ СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ МНОГОДВИГАТЕЛЬНЫМ
АСИНХРОННЫМ ЭЛЕКТРОПРИВОДОМ

Балтаев Н.

В настоящее время достаточно остро стоит задача оптимального управления
электродвигателями не только с технологической точки зрения, но и с точки зрения
экономии электроэнергии. Современные технологии требуют от электропривода
повышения точности движения (как в статике, так и в динамике), быстродействия,
надежности, эффективности привода, понижения вносимых приводом искажений в
сетевое напряжение. Это в свою очередь требует применения как «новых»
двигателей (вентильных, вентильно-индукторных, бесколлекторных), так и новых,
более сложных методов управления электроприводом, что влечет за собой
применение новой элементной базы (силовой и управляющей), позволяющей
реализовать данные алгоритмы.

Внедрение в схемы управления скорости многодвигательным
электроприводом микропроцессорных средств, характеризуется большой
трудоемкостью, но отличаются рядом преимуществ, которые заключаются в
следующем: электромеханическое преобразование энергии, осуществляется более
проще – регулируемые приводы позволяют устранить необходимость в
трансмиссиях, коробках передач, редукторах; цена системы уменьшается путем
эффективного регулирования во всем диапазоне скоростей; возрастает
энергетическая эффективность системы – регулирование скорости снижает потери
мощности в двигателях; управление вентильными преобразователями и создание
выходных ШИМ-сигналов с высоко разрешающей способностью; модернизация
функционирования – цифровое управление может добавить такие свойства, как
интеллектуальные замкнутые контуры, изменение частотных свойств, диапазона
контролируемых неисправностей и способность к взаимодействию с другими
системами.

На основе вышеизложенного одним из возможных факторов
совершенствования и повышения уровня энергосбережения, надежной
эксплуатации системы многодвигательного асинхронного электропривода,
является использование микропроцессорных средств управления.


