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ОСОБЕННОСТИ ПОСТРОЕНИЯ АВТОМАТИЗИРОВАННЫХ
СИСТЕМ ЗАЩИТЫ ТЕРРИТОРИИ

Гурулев И.В.

В эпоху развития компьютерных технологий растет популярность
автоматизированных систем. Широкое применение подобные системы получили в
сфере охраны. Автоматизированные системы защиты территории (АСЗТ) являются
функциональным, гибким в настройке, легко масштабируемым инструментом. При
использовании АСЗТ ограничивается влияние человеческого фактора на предмет
охраны, и повышается продуктивность работы. Это связано с тем, что АСЗТ
позволяет вести круглосуточный мониторинг без перерывов и выходных;
производить высокоточные вычисления с дальнейшим построением модели
возможных действий; работа продолжается даже при кардинальных изменениях
окружающей среды и климатических условий. Однако полностью исключать
оператора АСЗТ нельзя, так как главный компьютер лишен человеческой
способности поступать нестандартно, анализируя информацию опираясь на
конкретные, запрограммированные инструкции и может оказаться беспомощным в
какой-нибудь неординарной ситуации, не занесенной в базу системы.

Автоматизированная система защиты территории состоит из нескольких
взаимосвязанных блоков: блок идентификации, блок радиолокации и
видеонаблюдения, блок обработки информации и принятия решений, блок
сигнализации об опасности. В зависимости от размеров охраняемой территории и
поставленных задач содержимое каждого из блоков может изменяться и
дополняться.

Способы идентификации можно разделить на две группы. Первая,
основанная на применении внешних по отношению к пользователю
идентификаторов – электронных ключей. Вторую группу образуют способы
идентификации, основанные на использовании биометрических характеристик
самого пользователя. Одним из вариантов интеграции видеонаблюдения и
радиолокационного обзора является использование радиолокатора в качестве
обзорного сенсора – целеуказателя для поворотных видеокамер и тепловизоров.
Блок обработки информации и принятия решений представляет собой центральный
компьютер с установленным специализированным программным обеспечением,
производящий расчеты и принимающий решения. Если замечена угроза
безопасности, центральный компьютер передает информацию блоку сигнализации,
который в свою очередь информирует об этом структуру, обслуживающую данный
объект.
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