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ТӨРТБУЫНДЫ МЕХАНИЗМДЕРДІҢ АНАЛИТИКАЛЫҚ
 ТАЛДАУЛАРЫНА ҚАЖЕТ ӨРНЕКТЕР

А.М. Нұғыманов А.М., Мәді Н.

ОА және СВ буындары айналмалы, АВ буыны жазық паралель
қозғалыстар жасайтын еркіндік дәрежесі бірге тең төртбуын жобасы
төмендесызылған.ОА буынын жетекші буынретіндеқабылдап, жалпыланған
кордината -айналу бұрышы,ОА=r, AB=l, BC=b, OC= .

Суретте көрсетілген жобаға сәйкес айналу бұрыштары арасындағы қатынас:
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Бұдан аталған буындардың бұрыштық жылдамдықтары арасындағы
байланыс, олардың анықтамаларына сәйкес, төменде берілген өрнекпен
анықталады:

Инженерлік практикада қарастырылған төртбуын, оның жекелеген
буындарының қозғалу ерекшеліктеріне қарай, екі кривошипті, кривошип-
коромыслолы, екі коромыслолы механизмдер құрастыру негіздерін жасайды.
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