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ДАЛАМБЕР ПРИНЦИПІ – КИНЕТИКА ТЕҢДЕУЛЕРІНІҢ НЕГІЗІ

Нұғыманов А.М.

1. Даламбер принципінің өрнектері.
Заттық нүкте үшін:

Механикалық жиын үшін:

мұндағы , – сыртқы және ішкі күштер, + – толық, статикалық
және динамикалық байланыс әсерлері, – Даламбер инерция күші.
Статикалық теңгерілу жағдайында =0, онда =0,

( )
Заттық нүктенің абсолют қозғалысы үшін Даламбер принципінің өрнегі:

2. Келтірілген өрнектер Даламбер инерция күші ұғымы механика
теңдеулерін күштер жиындарының теңгерілуі арқылы сипаттауға болатынын
нақтылайды. Сонымен қатар, соңғы тұжырымнан Даламбер принципі
қозғалыстың дифференциалдық теңдеулерін қарапайым түрлендірулер
арқылы статиканың теңдеулеріне келтіріледі деген қорытынды шықпайды.
Шын мәнінде Даламбер принципі жаңа көзқарас қалыптастырады: денеге
әсер ететін барлық күш жиындары әрқашан теңгерілген күштер жиынын
құрайды, нәтижесінде дене тыныштықта немесе нақты қандайда бір
қозғалыста болуы мүмкін.

Даламбер принципінің инженерлік практикадағы маңызы динамика
есептеріне статика әдістерін қолдану мүмкіндігін ашатындығында. Мысалы,
динамиканың бірінші есебін шешуде әсер етуші күштерді табу үшін өте
қолайлы: қатты дененің тұрақты өстен айналу кезінде туындайтын байланыс
әсерлерін табуға, талдауға мүмкіндік ашады. Практикада мұндай талдаулар
машина мен механизмдердің айналмалы бөлшектеріне қатысты күрделі
есептеулерде кеңінен қолданылады.
Динамиканың екінші есебін шешуде бұл өрнектер қозғалыстың
дифференциалдық теңдеулерін интегралдаудан құтқармайтыны да түсінікті.
Даламбер принципі динамиканың жалпы теоремаларының өрнектерін
қорытып алуға мүмкіндік береді, өйткені бұл принцип мазмұны жағынан
қозғалыстың дифференциалдық теңдеулері болып табылады


